
 

Leiter nicht Parallel zueinander führen. So können 

Störungen übertragen werden. Kreuzungen sind Ok. 

Die beste Art den Arduino Roboter zu verdrahten 

Beste Leitungsführung: Sensoranschlüsse in 

Fahrtrichtung und kurze, direkte Verbindungen 
Keine Leitungen unter dem Mikrocontroller 

hindurchführen 

Leiter nicht auftrennen. Plus und Minus 

gemeinsam führen. 


