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Die beste Art den Arduino Roboter zu verdrahten
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Beste Leitungsfihrung: Sensoranschlisse in Keine Leitungen unter dem Mikrocontroller
Fahrtrichtung und kurze, direkte Verbindungen hindurchfiihren
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Leiter nicht auftrennen. Plus und Minus Leiter nicht Parallel zueinander fithren. So kénnen
gemeinsam fihren. Storungen Ubertragen werden. Kreuzungen sind Ok.



